PROGRAMISTA URZADZEN
MECHATRONICZNYCH

Innowacja pedagogiczna

Lespo6t Szkét Mechanicznych CKP Nr 2

im. Sw. Jézefa w Biatymstoku



Temat

Wprowadzenie w zawodzie
technik mechatronik

specjalizacji:

"Programista urzgdzen mechatronicznych”



Autorzy

AUTORZY
INNOWACJI PEDAGOGICZNEJ:

Inz. Zdzistaw Panasewicz
mgr inz. Tomasz Dziekonski
mgr inz. Matgorzata Kiebata



Rodzaj innowagji

01 Innowacja dydaktyczna — zawierajgca zmiany
programowe w sposobie nauczania

01 Innowacja programowa — dotyczgca zmian celow,
tresci i wymaganych osiggnieé¢ w dziedzinie
ksztatcenia



Lasiegd

Technikum Mechaniczne
Lawod: Technik mechatronik

Uczniowie klas IV



Geneza

Dgzenie do automatyzacji proceséw produkcyjnych
i technologicznych

Powszechnos¢ stosowania uktadow programowalnych,
ktére usprawniajq prace oraz obstuge uktadow
i systemow

Uktady programowalne pozwalajg na zdalng kontrole
dziatania oraz zmiany w pracy uktadu



Geneza

Optymalizacja i uniwersalnosé¢ zastosowania uktadow
programowalnych

Potrzeba wykwalifikowanych pracownikéw obstugi
i projektantéw nowoczesnych uktaddéw i systemow
sterowanych komputerowo

Szybko rozwijajgcy sie rynek pracy i interesujqcy
kierunek techniki



Cele

Uatrakcyjnienie oferty edukacyjnej szkoty

Ksztatcenie wykwalifikowanej kadry do obstugi
i projektowania nowoczesnych uktadéw sterowania

Rozwijanie wiedzy i umiejetnosci ucznidow
w kierunku nowoczesnych technologii stosowanych

w mechatronice

Dostosowanie zakresu wiedzy i umiejetnosci
do potrzeb lokalnego i unijnego rynku pracy



Lasady

Wprowadzenie autorskiego programu modutowego
do specjalizacji ,,programista urzqgdzen mechatronicznych”

Zajecia odbywaijq sie w grupach do 10 oséb i majq charakter
zaje¢ praktycznych poprzedzonych odpowiednim wstepem
feoretycznym

Cwiczenia wykonywane sq indywidualnie lub w zespotach
dwuosobowych

Lastosowanie metod aktywizujgcych typu projekt,
przewodniego tekstu, metody sytuacyjnej, gry dydaktycznej,
pokazu itp.



Lasady
—

1 Wprowadzenie zajec praktycznych zwigzanych
z projektowaniem i programowaniem mikrokontrolerow
na przygotowanych stanowiskach

Fijiinii
: PPPRERRD




Lasady

Wprowadzenie zajec praktycznych zwigzanych
Z projektowaniem, montazem i programowaniem uktadow
sterowania z wykorzystaniem sterownikéw logicznych PLC

modul wejsé wyjsc
analogowych

jednostka centralna modut wejsé madul kemunikacyjny
binarmych

Rys. Budowa sterownika S7-200



Efekty

Przygotowanie absolwentéw specjalizacii
do zapotrzebowania pracodawcéw zwigzanych
z nowymi trendami techniki

Lapoznanie ucznidw z hajnowszymi rozwigzaniami
z zakresu sterowania

Rozwiniecie wiedzy i umiejetnosci uczniow z zakresu
budowy uktadéw sterowania i sterowania systemami
mechatronicznymi



Efekty
—

0 Mozliwosé zatrudnienia w zaktadach:
O o zautomatyzowanym cyklu produkcyjnym,

O prowadzqgcych ustugi w zakresie projektowania
i programowania urzgdzen i systemédw mechatronicznych,

O serwisowych i naprawczych urzqgdzen mechatronicznych,
m.in. na stanowiskach:

4 operatoraq,

O programisty,

O diagnosty i serwisanta sprzetu mechatronicznego,

3 konstruktora.



Efekty - przyktady




Efekty - przyktady




Efekty - przyktady




Efekty — przyktady
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Efekty

0 Duzq zaletqg tego zawodu jest mozliwosc¢
telepracy.

Absolwenci tej specjalizacji
majg mozliwosc¢ pracy

na odlegtosc¢, tworzenia
programow sterowania

w domu ha zlecenia firm

Z catego swiata.




Efekty

Typowe zadania zawodowe to:

O

projektowanie i konstruowanie uktadéw i systeméw
wykorzystujgcych mikrokontrolery i sterowniki programowalne,

dobér sensoréw i uktadédw zewnetrznych do uktadéw
programowalnych,

montaz programowalnych uktadéw sterowania,

programowanie i uzytkowanie urzqdzen i systeméw
mechatronicznych,

analizowanie i diagnozowanie pracy uktadéw
programowalnych,

Opracowal: mgr inz. Tomasz Dziekonski



